
Az orvosi robotika perspektívái

Időpont
2017. április 7. (péntek), 16:00

Helyszín
Óbudai Egyetem, Egyetemi Kutató és Innovációs Központ
Bejczy Antal iRobottechnikai Központ
1032 Budapest, Kiscelli utca 82. Einstein terem

Program
16:00 – 16:20 Dr. Galambos Péter, Szögi Gábor: Gyártóeszközök
szimulációja, felügyelete és vezérlése 3D virtuális
környezettámogatásával
16:20 – 16:40 Kuti József: Politopikus modell alapú 
szabályozótervezés nemlineáris rendszerekhez
16:40 – 17:00 Jaksa László: Laparoszkópos sebészeti 
gyakorlóeszközök fejlesztése
17:00 – 17:20 Dr. Nagy Dénes Ákos: Sebészeti robotikai 
kutatások a Bejczy Antal iRobottechnikai Központban
17:20 – 17:40 Takács Bence: Új kutatási kérdések az 
együttműködő robotok világából
17:40 – 18:00 Dr. Drexler Dániel András: Redundáns robotok 
irányítása

Tisztelettel meghívjuk a Neumann János Számítógép-
tudományi Társaság Orvos-biológiai Szakosztály (NJSZT-OBSZ) 

tudományos rendezvényére, melynek témája


